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1. Wprowadzenie

Cyfrowe czujniki AVS 1003LF i AVS 1001HF, produkowane przez firme AMC VIBRO, moga zosta¢ uzyte
w roznych konfiguracjach. Najwazniejsze sposoby uzycia to:

a. zabezpieczenie maszyn: z czujnikdow odczytywane sg wyznaczone przez nie parametry sygnatu
drganiowego. W tej konfiguracji do odczytu mozna zastosowac sterownik PLC albo komputer
przemystowy z interfejsem RS-485 i protokotem MODBUS. To rozwigzanie pozwala na bardzo
proste i szybkie uzupetnienie systemu sterowania o funkcje detekcji niesprawnosci
i zabezpieczen od stanu dynamicznego

b. w potaczeniu z systemem monitorowania ciggtego maszyn (ang. Condition Monitoring System)
AVM4000, ktory odczytuje surowe dane drganiowe i wyznacza zaawansowane parametry
sygnatu drganiowego. Jest to ekonomiczna alternatywa dla klasycznych systeméw CMS

c. odczyt surowych danych drganiowych przez dedykowana aplikacje uzytkownika (do
zastosowan laboratoryjnych i testow)

Zostaty one opisane w niniejszym dokumencie.
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2. Odczyt parametrow drgan przez PLC/SCADA

Czujniki moga by¢ uzyte w uktadach zabezpieczen maszyn. Z czujnikoéw odczytywane sg wyznaczone
przez nie parametry sygnatu drganiowego. W tej konfiguracji do odczytu mozna zastosowac sterownik
PLC albo komputer przemystowy z interfejsem RS-485 i protokotem MODBUS. Dane sg odczytywane
z predkosciag 115kbps. Do jednego portu RS-485 mozna podtaczy¢ magistrale z wieloma czujnikami AVS.
Mozna dzieki temu osiagnac¢ znaczna oszczednos¢ okablowania.

To rozwigzanie pozwala na bardzo proste i szybkie uzupetnienie systemu sterowania o funkcje detekgji
niesprawnosci i zabezpieczen od stanu dynamicznego.

AVETO03LF /

L CMsIS

Modbus
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Monitoring | protekcia
W CZasle rZeczywistym

AVETOOTHF

Cechy konfiguracji:
2> Petna digitalizacja systemu

iER Natychmiastowa dostepnos¢ danych w sterownikach PLC/ SCADA

Q Sledzenie sygnatu obwiedni
% tatwa skalowalnosc rozwigzania
E"]; Dodatkowe analizy szerokopasmowe

@ Ultraszybka biblioteka DSP
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Ponizej zamieszczone zostaty mapy rejestréw Modbus, z ktérych nalezy skorzysta¢, aby odczytac dane
wystawiane przez czujnik.

Numery rejestrow dla czujnika AVS 1003LF:

Temperature float32 33-34 0x3A 58 0x04 4
X Peak-to-Peak float32 35-36 Ox3E 62 0x04 4
X Acceleration float3?2 37-38 0x42 66 0x04 4
Root Mean Square
X Velocity Root float32 39-40 0x46 70 0x04 4
Mean Square
Y Peak-to-Peak  float32  41-42 OX4A 74 0x04 4
Y Acceleration float32 43-44 OX4E 78 0x04 4
Root Mean Square
Y Velocity Root float3?2 45-46 0x52 82 0x04 4
Mean Square
Z Peak-to-Peak  float32 47-48 0x56 86 0x04 4
Z Accel i
cceleration float32 49-50 OX5A 90 0x04 4
Root Mean Square
Z Velocity Root float3s 51-52 Ox5E 94 0x04 4

Mean Square
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Numery rejestrow dla czujnika AVS 100THF:

Temperature float32 33-34 0x3A 58 0x04 4
Peak-to-Peak float32 35-36 0x3E 62 0x04 4
AccelerationRoot o 0 37.38 O0x42 66 0x04 4
Mean Square
Velocity R
eloclty Root  goat32  39-40 0x46 70 0x04 4
Mean Square
Envelope Zero
float32 41-42 Ox4A 74 0x04 4
Peak
Envelope Root 130 43-44 OX4E 78 0x04 4

Mean Square
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3. Cyfrowy CMS AVM 4000

W tej konfiguracji czujniki wspétpracuja z systemem monitorowania ciggtego maszyn (ang. Condition
Monitoring System) AVM4000. System ten odczytuje surowe dane drganiowe i wyznacza zaawansowane
parametry sygnatu drganiowego. AVM4000 jest zaawansowanym systemem monitorowania, ktéry moze
by¢ precyzyjnie dostosowany do parametrow monitorowanej maszyny. Moze on z surowego sygnatu
drgan z wielu czujnikdbw wyznaczac setki parametréw szeroko- i waskopasmowych. System moze
automatycznie ustawié wartosci progéw alarmowych, a nastepnie powiadomic uzytkownika w przypadku
ich przekroczenia.

Zastosowanie czujnikow cyfrowych jest ekonomiczng alternatywa dla klasycznych systeméw CMS.

AVM 4000
AVS1003LF

ViBnavigator

AVS1001HF Monitoring stanu

Cechy konfiguracji:

5> Petna digitalizacja systemu

Automatyczna diagnostyka uszkodzen

®| Przystepna cenowo diagnostyka wysokich czestotliwosci (przektadnie, tozyska toczne)

tatwa rozbudowa sieci czujnikdw cyfrowych

Redukcja fatszywych alarméw

Analizy szeroko- i waskopasmowe

%
)) Zaawansowane algorytmy diagnostyczne
SR

Analiza obwiedni
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3.1 Konfiguracja modutu Vibro
W tym przypadku bedzie trzeba skorzysta¢ z dwoch aplikacji:

a. AV SENSOR Manager, aplikacja dedykowana do obstugi czujnikdw AVS
b. ViBnavigator, stuzaca do konfiguracji systemu AVIM4000 oraz podgladu i analizy danych

1. Podtacz czujnik do komputera za pomoca adaptera AVS USB CON

Komputer - kabel USB/USB C - adapter AVS USB CON - sensor

2. Uruchom oprogramowanie AV SENSOR Manager
3. W zaktadce 'Device’ (‘Urzadzenie’), w lewym goérnym rogu okna aplikacji, w sekgji ‘List of Serial
Ports’ (‘'Lista portow szeregowych'’), wskaz odpowiedni port:

List of Serial Ports

USB Serial Port (COM9)
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4. Kliknij przycisk '‘Odswiez’, znajdujacy sie w nagtowku sekgji ‘List of Devices' ('Lista urzadzen’),
zlokalizowanej w lewym dolnym rogu okna aplikacji i wskaz odpowiedni czujnik (po tym jak
zostanie on wykryty przez oprogramowanie):

List of Devices O

Spowoduje to pojawienie sie biezacych parametrow czujnika w gtdwnym oknie aplikacji:

Default Communication Protocol

Modbus RTU

Change Protocole Now

Device Type AVS 1001HF
Device Name HF_1
uiD 47:00:23:00:00:51:32:30:34:34:35:30 D

ID/Modbus ID L

New Device Name

AV Sensor Protocol Baud Rate

1 500 000 [Bd]

Modbus RTU Baud Rate

9600 [Bd]

Update Device
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5. Pozycja ‘Default Communication Protocol’ powinna by¢ ustawiona na 'AV SENSOR Protocol’
6. Skopiuj UID czujnika (za pomoca przycisku zlokalizowanego po jego prawej stronie)
7. Podtacz czujnik do systemu AVM 4000

RS-485 Connector Sensor cable
D-SUB 9 PIN
Female Connector Pin number Colours
500 O 001 1 RS485- Black
90 0 O O+ 2 RS485+ White
5 GND Blue

8. Podtacz system AVM 400 do zasilania
9. Zmien IP potaczenia Ethernetowego na swoim komputerze, tak aby byt w tej samej podsieci co
system AVM 4000 (domysinie ustawiona podsie¢ systemu AVM 4000 to 50):
a. PrzejdZ do 'Ustawien sieci i Internetu’ na swoim komputerze
Nastepnie do ustawien Ethernetu
Wybierz opcje 'Zmien opcje karty’
Wskaz odpowiednie potaczenie Ethernetowe
Przejdz do jego Wiasciwosci
Wybierz opcje ‘Protokét internetowy w wersji 4 (TCP/IPv4)’
Zaznacz opcje 'Uzyj nastepujacego adresu IP' i wprowadz odpowiednie wartosci dla
‘Adresu [P’ (trzy pierwsze liczby zgodne z adresem IP systemu AVM 4000) oraz 'Maski
podsieci’ ('255.255.255.0°):

@ "m0 on o

(®) Uzyj nastepujgcego adresu IP:
Adres IP: | 192.168 . 50 . 13
Maska podsieci: | 255.255.255. 0

Brama domysina: l

h. Potwierdz przyciskiem ‘OK’" w tym i kolejnym oknie, po czym zamknij ustawienia
potaczenia Ethernet
10. Uruchom oprogramowane VIBnavigator
11. W zaktadce ‘My devices' ('Moje urzadzenia’), nacisnij przycisk ‘Scan’ (‘Skanuj’):

®

Home

12. Na liscie ‘My devices' ('Moje urzadzenia’), po lewej stronie okna aplikacji, pojawi sie
wyszukiwane urzadzenie (oznaczone kolorem turkusowym):
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®
Home My devics Thresh
Q)

Scan Add
Devices Configuratio
My devices
T System Vibro AVM4000

T System Vibro AVMA4000
il SystemVibro_2250fba3  AVM4000 «

13. Kliknij dwukrotnie w nazwe wyszukanego urzadzenia, spowoduje to otwarcie konfiguragji
systemu w oknie gtéwnym aplikacji

14. Przejdz do wezta ‘Drivers’ (‘Sterowniki’) > ‘ADI driver’ ('Sterownik ADI'), przetacz zaktadke na
'Device configurations editor’ ('Edytor konfiguracji urzadzen’) i dodaj podlegty wezet za pomoca
przycisku ‘Add’ (‘Dodaj’), zlokalizowanego w gérnym menu programu. Kliknij na nowododany
wezet i ponownie kliknij na przycisk ‘Add’ ('Dodaj’):

4

®

| Home H My devices H Thresholds editor Device configurations editor

7 M= ©

Open Save Export GG Remove

Configuration Item

ADI Basic @ SystemVlibro 22... I X

® 4\ ADI Basic -
@ Jy Drivers
Ab Acquisition settings
® 5 vPC
3 5 Generic
® 5 Modbus
=7 Drivers OPC
(® (=7 ADI driver

© © [

15. Spowoduje to pojawienie sie nowego kanatu w gtdwnym oknie aplikacji
16. Wprowadz parametry dla nowododanego kanatu:

Drivers\ADI driver\Network 1

Drag a column header here to group by that column

Active Name Type MAC ~ | SignalLength

b ADI1 HF 33:00:33:00:04:50:31:52:39:31:36:20 1

kanat musi by¢ aktywny, aby podglad danych z niego byt mozliwy

mozna nada¢ mu dowolng nazwe, najlepiej zgodna z przeznaczeniem kanatu

nalezy wskaza¢ odpowiedni typ czujnika (LF/HF)

w polu MAC wprowadzi¢ adres UID skopiowany z AV SENSOR Manager w punkcie 5.

o0 oo
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e. dtugos¢ surowego sygnatu powinna wynosi¢ 1 (1 sekunde)

17. Kliknij na wezet ‘Drivers’ (‘Sterowniki’) > ‘ADI driver’ ('Sterownik ADI’) > ‘Network 1" (‘Sie¢ 1')
i, w oknie "Attributes’ ('Atrybuty’), znajdujacym sie w prawym dolnym rogu programu,
wprowadz parametry:
a. 'Communication port’ ('Port komunikacyjny’): ‘/dev/ttyS1" lub '/dev/ttySO’ zaleznie od
wykorzystywanego portu
S1 -dla port RJ45
SO - dla portu D-Sub DE-9
b. ‘Bus speed’ (‘Predkos¢ przesytu’): ‘1500000 (mozliwe jest rowniez ustawienie wartosci
115200 lub 500000, jednak wartos¢ 1500000 jest wartoscig domysing i najbardziej
korzystna)

Attributes 1
Main | Hide/Remove @ Status bar

o
(¥) General

Active V4

Name Network 1
Communication part Jdev/ttyS1
Bus speed [bps] 1500000

18. Przejdz do wezta ‘Machines’ (‘Maszyny’) > ‘Machine 1' (‘Maszyna 1) > ‘Channels’ ('Kanaty’),
kliknij w gataz 'Vibro channels’ (‘Kanaty vibro’), a nastepnie w przycisk ‘Add’ (‘Dodaj’)
zlokalizowany w gérnym menu aplikacji. Spowoduje to dodanie kanatu do konfiguracji:

=

@
Home My devices | Thresholds editor

E]H MHHT @ D

Open Save Export Remove

Configuration Item
New configuration 3 N | Nev ra x
@ 4\ New configuration 3
@ 4\ Drivers
A\ Acquisition settings
® & weC
@ i__i Generlc Channel Unit
@ 5 Modbus
=5 Drivers OPC ' _
® 5 ADi
® @ Network 1
A~ ADI
@ = Validation
@ 5 system
® 5 Machines
® @ Machine 1
® {5 Channels
=5 Process channels

Machines\Machine 1\Channel

f—
(o

=5 State channels

19. Przejdz do wezta ‘Machines’ (‘Maszyny’) > ‘Machine 1’ (‘Maszyna 1) > ‘Analyses’ (‘Analizy’) >
'User broadband analyses’ ('Szerokopasmowe analizy uzytkownika’) > ‘ADI1" i kliknij przycisk
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'Add’ taka ilos¢ razy, az w gtéwnym oknie aplikacji pojawia sie wszystkie analizy
szerokopasmowe, jakie maja zosta¢ wyznaczone

Wszystkie dostepne analizy znajduja sie na rysunku ponizej:

Wartos¢ ‘Fragments’ nalezy ustawi¢ na 1 w kazdej z pozycji.

Machines\Machine T\Analyses\User broadband analyses\ADI1

Drag a column header here to group by that column

Active MName Algarithm Fragments

VRMS VRMS
0-p 0-p
p-p p-p
Coeff-0-P Coeff-0-P
Avg Avg
RMS RMS
Crest Crest

’ Kurtosis Kurtosis [-

Po dodaniu wszystkich opcji, mozna wskazac¢ opcje, ktore nas nie interesuja, a nastepnie
usunac je za pomoca przycisku ‘Remove’ (‘Usun’), zlokalizowanego w gornym menu aplikagji:

@

Home My devices Thresholds editor Device configurations editor Mimics editor Kinematics editg

4 BEE|E | |

Open Save Export

Configuration Item

& 4 New configuration 3

Machines\Machine 1\Analyses\User broadband analyses

@ 4\ Drivers
— A\ Acquisition settings
@ 5 veC
g g (:z:::s | Active ~ | Name Algorithm
& Drivers OPC v VRMS |VRMS
@ 5 ADI v IIJ—P _ﬂ—P
® @ Network 1 L p-p P-p
A ADI1 v | Coeff-0-P Coeff-0-P
@ 5 validation v (Avg |Avo
@ =5 System W RMS RMS
@& 5 Machines
® (® Machine 1
® {5 Channels WideBand WideBand
5 Process channels v | NarrowBand MarrowBand
{5 Vibro channels v SoundLevel SoundLevel
{3 State channels
5 States
{5 Process channels validation
@ 5 Analyses
(& 5 User broadband analyses
g0

Jesli w wezle ‘'User broadband analyes’ mamy dodany tylko jeden kanat lub jesli dla wszystkich

znajdujacych sie tam kanatéw chcemy dodac te same analizy szerokopasmowe, mozemy
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klikna¢ w ten wezet i wskazad interesujace nas analizy za pomoca kafli znajdujacych sie
w goérnym menu aplikacji:

itor Device configurations editor Mimics editor Kinematics editor

f(x) f(x) f(x) f(x) f(x) fx) f(x) fix) f(x)

RMS WRMS 0-P P-P Crest Kurtosis Avg Coeff-0-P Soundlevel

20. Przejdz do wezta 'Machines’ (‘Maszyny') > ‘Machine 1" ('Maszyna 1') > ‘Analyses’ (‘Analizy’) >
‘User narrowband analyses’ (‘Waskopasmowe analizy uzytkownika’) > ‘ADI1" i kliknij przycisk
‘Add’

21. Spowoduje to dodanie nowej, ‘pustej’ analizy waskopasmowej:

Analysis Phase marker Bands Velocity HP Filter Displacement HP Filter
Active Name Physical value | Result Speed channel | Envelope Denomination | Bands Active Cutoff freque... | Active Cutoff freque...
I Vv Analysis 1 Acceleration RMS Frequency [1] ‘

Pole ‘Speed channel” powinno zostac zawsze puste, poniewaz nie mamy kanatu predkosci.
Pole ‘Denomination’ powinno zostac¢ zawsze ustawione na ‘Frequency’.
W ‘Bands’ wszystkie zakresy powinny by¢ podawane w hercach (Hz).

Jesli w polu ‘Bands’ zamiast zakresu wybierzemy pojedyncza wartos$¢ to program domyslinie
przyjmuje przedziat 3% od podanej wartosci. Np. dla wartosci 100 Hz brany jest przedziat od

98,5 Hz do 101,5 Hz.

Po zdefiniowaniu jej parametréw, kolejne analizy waskopasmowe moga zosta¢ dodane do
konfiguradgji.

22. Istnieje réwniez mozliwos$¢ zdefiniowania progdéw alarmowych, zaréwno dla analiz
szerokopasmowych, jak i waskopasmowych. W tym celu przejdz do wezta ‘Machines’
(‘Maszyny’) > 'Machine 1" (‘Maszyna 1') > ‘Limits’ ('Limity’) > ‘User broadband limits’ ('Limity
szerokopasmowe uzytkownika') lub ‘User narrowband limits' ('Limity waskopasmowe
uzytkownika'), w zaleznosci od tego dla jakiej analizy ma zostac zdefiniowany prég alarmowy
i kliknij przycisk ‘Add’ ('Dodaj’) znajdujacy sie w gérnym menu programu

23. Spowoduje to pojawienie sie nowego limitu w gtéwmy oknie aplikacji:

Warning out channel Alarm out channel

Active State Channel Operator Warning value Alarm value Hysteresis Counter

[Unknown] ADITVRMS > 0 0 0 1

po zdefiniowaniu jego parametréw, kolejne progi alarmowe moga zosta¢ dodane do

konfiguragji
Pola ‘Warning out channel’ oraz ‘Alarm out channel’ dotycza zaawansowanej konfiguragji i

domyslnie powinny pozostac puste.

24. Po zdefiniowaniu wszystkich parametrow konfiguracji urzadzenia, kliknij przycisk ‘Save’
('Zapisz'), zlokalizowany w gérnym menu programu, w zaktadce ‘Device configurations editor’

(‘'Edytor konfiguracji urzadzen’), a nastepnie przycisk ‘Upload’ ('Zataduj’):
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Al

©

| Home H My devices H Thresholds editor H Device configurations editor
Open Export R8[sl[6ET|

25. Spowoduje to otwarcie nowego okna ‘Upload configuration’ (‘'Zataduj konfiguracje’), w ktérym,
za pomoca checkboxa, nalezy wskaza¢ odpowiedni system AVM4000, po czym nacisnaé
przycisk ‘Upload’ ('Zataduj’), w wyniku czego konfiguracja zostanie wgrana na urzadzenie:

b

6! Upload configuration

Select the device to which you want to upload the configuration {ADI Basic):

‘ Name Source
System\Vibro_2250fba3 192.168.50.248:10000 -

-

Upload Cancel
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3.2 Konfiguracja Modbus

Oproécz rejestracji i podgladu surowych danych drganiowych z czujnikbw AVS 1003LF/1001HF
i wyznaczonych na ich podstawie analiz, za pomoca systemu AVM 4000 i oprogramowania VIBnavigator
istnieje réwniez mozliwos¢ gromadzenia trendéw wysytanych z czujnika przy wykorzystaniu protokotu
Modbus RTU. Co wazne, z jednego czujnika mozemy otrzymac albo dane surowe, albo dane Modbus.

W celu otrzymania danych Modbus:

1. Podtacz czujnik do komputera za pomoca adaptera AVS USB CON

Komputer - kabel USB/USB C - adapter AVS USB CON - sensor

2. Uruchom oprogramowanie AV Sensor Manager
3. W zaktadce 'Device’ (‘Urzadzenie’), w lewym gornym rogu okna aplikacji, w sekgji ‘List of Serial
Ports’ (‘'Lista portow szeregowych'’), wskaz odpowiedni port:

List of Serial Ports

USB Serial Port (COM9)
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4. Kliknij przycisk '‘Odswiez’, znajdujacy sie w nagtowku sekgji ‘List of Devices' ('Lista urzadzen’),
zlokalizowanej w lewym dolnym rogu okna aplikacji i wskaz odpowiedni czujnik (po tym jak
zostanie on wykryty przez oprogramowanie):

List of Devices O

Spowoduje to pojawienie sie biezacych parametréw czujnika w gtdwnym oknie aplikacji:

Default Communication Protocol

Modbus RTU

Change Protocole Now

Device Type AVS 1001HF
Device Name HF_1
vID 47:00:23:00:0D:51:32:30:34:34:35:30 |D

ID/Modbus ID 1

New Device Mame

HF_1

AV Sensor Protocol Baud Rate

1 500 000 [Bd]

Modbus RTU Baud Rate
9600 [Bd]

Update Device

5. Pozycja ‘Default Communication Protocol’ powinna by¢ ustawiona na ‘Modbus RTU’
6. Skopiuj wartos¢ 'ID/Modbus ID’. Wartos¢ Modbus ID mozna zmieni¢ w polu ,New ID" a
nastepnie zapisa¢ poprzez ,Update Device”
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7. Podtacz czujnik do systemu AVM 4000

RS-485 Connector Sensor cable
D-SUB 9 PIN
Female Connector Pin number COlOUrS
500 O 001 1 RS485- Black
90 0 O O+ 2 RS485 + White
5 GND Blue

8. Podtacz system AVM 400 do zasilania
9. Zmien IP potaczenia Ethernetowego na swoim komputerze, tak aby byt w tej samej podsieci co
system AVM 4000 (domyslnie ustawiona podsie¢ systemu AVM 4000 to 50):
a. PrzejdZ do 'Ustawien sieci i Internetu’ na swoim komputerze
Nastepnie do ustawien Ethernetu
Wybierz opcje 'Zmien opcje karty’
Wskaz odpowiednie potaczenie Ethernetowe
Przejdz do jego Wiasciwosci
Wybierz opcje 'Protokét internetowy w wersji 4 (TCP/IPv4)’
Zaznacz opcje ‘'Uzyj nastepujacego adresu IP' i wprowadz odpowiednie wartosci dla
‘Adresu [P’ (trzy pierwsze liczby zgodne z adresem IP systemu AVM4000) oraz ‘Maski
podsieci’ ('255.255.255.0"):

Q@ "0 o0 o

(®) Uzyj nastepujacego adresu IP:
Adres IP: | 192.168 . 50 . 13

Maska podsiedi: [ 255 .255.255. 0

Brama domysina: l

h. PotwierdzZ przyciskiem ‘OK" w tym i kolejnym oknie, po czym zamknij ustawienia
potaczenia Ethernet
10. Uruchom oprogramowane VIBnavigator
11. W zaktadce ‘My devices’ (‘Moje urzadzenia’), nacisnij przycisk ‘Scan’ ('Skanuj’):

®

Home
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12. Na liscie 'My devices' (‘Moje urzadzenia’), po lewej stronie okna aplikacji, pojawi sie
wyszukiwane urzadzenie (oznaczone kolorem turkusowym):

Home My devices Thresh

Q&

Scan Add
Devices Configuratio
T System Vibro AVM4000
1. System Vibro AVMA4000

i SystemVibro 2250fba3  AVMA4000

13. Kliknij dwukrotnie w nazwe wyszukanego urzadzenia, spowoduje to otwarcie konfiguragji
systemu w oknie gtéwnym aplikacji
14. Przejdz do wezta ‘Drivers’ (‘Sterowniki’) > ‘Modbus’ > 'Master RTU’, przejdz do zaktadki ‘Device
configurations editor’ (‘Edytor konfiguracji urzadzen') i dodaj nowe urzadzenie za pomoca
przycisku ‘Add’, zlokalizowanego w gérnym menu programu, nastepnie kliknij na nowododany
wezet i w oknie ,Attributes” znajdujgcym sie w prawym dolnym rogu programu, wprowadz
parametry:
a. 'Communication port’' (‘Port komunikacyjny’): '/dev/ttyS1" lub ‘/dev/ttySO’ zaleznie od
wykorzystywanego portu
S1-dla port RJ45
SO — dla portu D-Sub DE-9
Uwaga: Nie mozemy na tym samym porcie skonfigurowa¢ jednoczesnie drivera ADI
oraz drivera Modbus. Jedli skonfigurowalismy poprzednio driver ADI nalezy uzy¢
drugiego portu, lub usunaé konfiguracje drivera ADI.
b. ‘Bus speed’ (‘Predkos¢ przesytu’): 115200

Main | Hide/Remove | Status bar|

') General -
Active
MName Modbus RTU Master dri...
Type Modbus RTU Master

(3) Connection parameters
Communication port Sdevittys0
Bus speed [bps] 115200
Receive timeout 200ms

Receive errors to disconnect 1
Mumber of data bits ]

MNumber of stop bits 1

Parity MNone
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Kliknij ponownie na nowododany wezet i kliknij przycisk ‘Add’ w celu dodania rejestru (pojawi sie w
gtébwnym oknie aplikacji):

4

@

‘ Home H My devices ” Thresholds editor Device configurations editor
1] H = © D ®
Open Save Export 2G0GM Remove Duplicate  Add

hd hd template

Configuration Item
(& 44 ADI Basic - .
® A\ Drivers Drivers\Modbus\Master

— A\ Acquisition settings
@ =5 vPC
g g E-‘Izndel;:s | Active Name Uni

@ 5 Master RTU » v Register 1
& 5 Modbus RTU Master driver 1

eXoloevice1 |

J‘l,m Register 1

15. Kliknij na nowododany wezet i w oknie ,Attributes” znajdujacym sie w prawym dolnym rogu
programu, wprowadz parametry:

a. ‘Number’ — wprowadz wartos¢ 'ID/Modbus ID’ skopiowana z programu AV Sensor
Manager

b. 'Modbus registers merging’ — ustaw wartos¢ ‘20’

Main | Hide/Remove | Status bar |
() General -
Mame Device 1
Mumber 1
Modbus registers merging 20
Modbus request delay [... 0
16. Wprowadz parametry dla nowododanego kanatu:
Active | Name |Unit | Register Bit number | Data type | Minimum | Maximum |Gain |O‘Ffset Refresh Expiration
Register 1 100 0 |uint16 0 65535 1 0 1000 5000
a. rejestr musi by¢ aktywny, aby podglad danych z niego byt mozliwy
b. mozna nada¢ mu dowolng nazwe, najlepiej zgodna z przeznaczeniem
c. jednostka jest zalezna od definiowanej analizy
d

numer rejestru zalezy od definiowanej analizy

Tabela rejestréw zostata przedstawiona na poczatku dokumentu.
e. numer bitu ('bit number’) — zawsze 0
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—Ta -

-

typ danych (‘data type’) — float32L

warto$¢ minimum zalezy od spodziewanego zakresu analizy, prawdopodobnie 0
warto$¢ maximum zalezy od spodziewanego zakresu analizy

‘wzmocnienie’ (‘gain’) — zawsze 1

‘offset’ — zawsze 0

interwat odswiezania (‘refresh’) [ms] — zalecana wartos¢: 1000

czas wygasniecia (‘expiration’) [ms] - czas, przez ktory podtrzymywana bedzie ostatnia
otrzymana wartos¢, jesli odpytanie czujnika sie nie powiedzie, po tym okresie, jesli
dane wciaz nie beda otrzymywane, uzytkownik otrzyma puste wartosci

17. Po zdefiniowaniu wszystkich parametrow konfiguracji urzadzenia, kliknij przycisk ‘Save’
(‘'Zapisz'), zlokalizowany w gérnym menu programu, w zaktadce ‘Device configurations editor’
(‘'Edytor konfiguracji urzadzen’), a nastepnie przycisk ‘Upload’ (‘Zataduj'):

4l

@

Home My devices Thresholds editor Device configurations editor
Open Export [¥]s]lET]

18. Spowoduje to otwarcie nowego okna ‘Upload configuration’ (‘'Zataduj konfiguracje’), w ktérym,
za pomoca checkboxa, nalezy wskaza¢ odpowiedni system AVM4000, po czym nacisnac
przycisk ‘Upload’ ('Zataduj’), w wyniku czego konfiguracja zostanie wgrana na urzadzenie:

éﬁ Upload configuration

Select the device to which you want to upload the configuration {ADI Basic):

Name Source

’ SystemVibro_2250fba3 192.168.50248:10000 | |

Upload Cancel
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3.3 Podglad danych
W celu podgladu danych rejestrowanych przez system AVM 4000:

1. Utwdrz nowy folder na Twoim komputerze, w ktérym zapisywane beda rejestrowane dane
2. Przejdz do zaktadki ‘'System’, znajdujacej sie w lewym dolnym roku okna aplikacji VIBnavigator:

System [RUNE

3. Kiliknij w ikone ‘Connect to source’ (‘Podtacz do zrddta’) znajdujaca sie w lewym goérnym rogu
sekgji ‘'System’ i wybierz opcje ‘AVM 4000 file database’ (AVM4000 plikowa baza danych’):

v

®

Home My devices

Configuration

£ avmzo00

@ E  AvM4000 web service

4. Spowoduje to pojawienie sie nowego okna ‘Connect to AVM 4000 data source’ ('Podtacz do

zrédta danych AVM 4000)

5. Wprowadz parametry ‘Name’ ('Nazwa’), pod ktérym urzadzenie AVM 4000 bedzie widoczne
w programie VIBnavigator oraz ‘Path’ (‘Sciezka’), bedacy adresem utworzonego w punkcie 1.

folderu oraz nacisnij przycisk ‘Connect’ (‘Potacz’):

@ AVMA000 file database

@ Connect to AVM4000 data source

Name: |abcd

Path: ‘ |

Connect

Cancel
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6. Spowoduje to pojawienie sie systemu w drzewie zaktadki ‘System’, po lewej stronie okna

aplikagji:

4l

General

System
W & E

Search...
=T
——

7. Kliknij na nazwe systemu i przejdz do okna ‘Attributes’ (‘Atrybuty’), zlokalizowanego w prawym

dolnym rogu programu
8. Wprowadz parametry ‘Address’ ('Adres’), adres IP systemu AVM 4000 oraz ‘Port’, gdzie nalezy

wpisa¢ wartosc ‘10000'":

Attributes

Main | Hide/Remove @ Status har‘

l @ General -
Name abcd
Path C:Users\useri\...

(3) Live data/Replication
Address 192.168.50.248
Port 10000
‘ Clear

9. Wrd¢ do okna ‘System’, kliknij prawym przyciskiem myszki w nazwe systemu i wybierz opcje
‘Synchronize database’ ('Synchronizuj baze danych’):

E_

l&'( Disconnect
;_T Reconnect

Synchronize database
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10. Spowoduje to $ciagniecie danych zapisanych na urzadzeniu na komputer. Umozliwi rowniez
ich podglad w oprogramowaniu VIBnavigator:

4l

@

| Home H My devices H Th

7 =

O;ien E:(E[
Configuration
System n
¥ & E
Search...
® =8 abcd

® 5} Machine 1
® @@ Vibro Channels
ol o1
—l. p-p
—il. rRvs
il. vRms
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4. Cyfrowe petne dane drganiowe

W tej konfiguracji czujniki stuza do odczytu surowych danych drganiowych przez dedykowana aplikacje
uzytkownika. Pobierane sa surowe przebiegi czasowe, wiec uzytkownik ma najwieksza swobode

dopasowania analiz do swojego zapotrzebowania. Jest to przydatne do zastosowan laboratoryjnych
i testow.
RS-485

T e bl

AVS1001HF /

Cechy konfiguracji:

Pom(ary ( testy NVH

af 0

"Ik Bezposredni dostep do danych cyfrowych

% tatwa skalowalno$¢ rozwigzania

—3) Automatycznie przetaczany interfejs przemystowy lub komputerowy
@ Niezawodna transmisja danych na odlegtos¢ do 1 km

-—  Regulowana szeroko$¢ pasma sygnatu

= Automatyczne mapowanie czujnikéw
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Do obstugi czujnikéw w opisywanej konfiguracji mozna wykorzysta¢ dedykowane oprogramowanie, AV
SENSOR Manager. Proces ten zostat opisany ponizej, krok po kroku:

1. Wykonaj punkty 1. — 4. z podrozdziatu 3.1
2. Spowoduje to pojawienie sie biezacych parametréw czujnika w gtdwnym oknie aplikacji:
Default Communication Protocol
Modbus RTU

Change Protocole Now

Device Type AVS 1001HF

Device Name HF_1

uiD 47:00:23:00:0D:51:32:30:34:34:35:30 D

ID/Modbus ID 1

New Device Name

HF_1

New ID

9

AV Sensor Protocol Baud Rate

1500 000 [Bd]

Modbus RTU Baud Rate
9600 [Bd]

Update Device

Z tego poziomu uzytkownik ma mozliwo$¢ zmiany:

nazwy czujnika ('New Device Name')

numeru ID czujnika ('New ID")

AV Sensor Protocol Baud Rate

'‘Modbus RTU Baud Rate’

domysinego protokotu komunikacyjnego (‘Default Communication Protocol’) — czujnik
moze pracowac albo w trybie, w ktorym na wyjsciu uzytkownik otrzymuje surowe dane
drganiowe 'AV Sensor Protocol’, albo w trybie ‘Modbus RTU’

P op g W

Zmiana parametrow musi zostac¢ potwierdzona poprzez nacisniecie przycisku ‘Update Device'
('Zaktualizuj urzadzenie').

Parametry:

a. typ urzadzenia (‘Device Type’)
b. 'UID'

sg polami tylko do odczytu.
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3. W nastepnym kroku uzytkownik moze przejs¢ do zaktadki ‘Measurements’ (‘Pomiary’), gdzie
dostepny jest podglad:
a. surowego sygnatu drganiowego, wraz z widmem
b. wartosci, ktdre sa wysytane przez czujnik za pomoca protokotu Modbus RTU

Aby wyswietli¢:

a. surowy sygnat drganiowy, wraz z jego spectrum, nacisnij suwak ‘Start reading’
('Rozpocznij odczyt’), zlokalizowany w sekgji ‘AV SENSOR Protocol’. Po zakonhczeniu
podgladu mozna ponownie nacisna¢ na suwak.

Dane mozna réwniez zapisa¢ do pliku.

b. wartosci Modbus RTU nacisnij suwak 'Start reading’ ('Rozpocznij odczyt’),

zlokalizowany w sekcji ‘Modbus RTU'". Po zakonczeniu podgladu mozna ponownie

nacisng¢ na suwak.
Dane mozna réwniez zapisa¢ do pliku.

e Measurements

Modbus RTU AV Sensor Protocol

Spectral Peak

008 g @ Reading data from device

L Save data (AVS)
4T Hz

R
2
£
H

War1 144175 1441116 4117
Time

Spectral density

8000 9000 W0 11000
Frequency [Hz]

27 AVS 1003LF/AVS 1001HF KONFIGURACJE UZYCIA



