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1. Wprowadzenie 

Cyfrowe czujniki AVS 1003LF i AVS 1001HF, produkowane przez firmę AMC VIBRO, mogą zostać użyte 

w różnych konfiguracjach. Najważniejsze sposoby użycia to: 

a. zabezpieczenie maszyn: z czujników odczytywane są wyznaczone przez nie parametry sygnału 

drganiowego. W tej konfiguracji do odczytu można zastosować sterownik PLC albo komputer 

przemysłowy z interfejsem RS-485 i protokołem MODBUS. To rozwiązanie pozwala na bardzo 

proste i szybkie uzupełnienie systemu sterowania o funkcje detekcji niesprawności  

i zabezpieczeń od stanu dynamicznego 

b. w połączeniu z systemem monitorowania ciągłego maszyn (ang. Condition Monitoring System) 

AVM4000, który odczytuje surowe dane drganiowe i wyznacza zaawansowane parametry 

sygnału drganiowego. Jest to ekonomiczna alternatywa dla klasycznych systemów CMS 

c. odczyt surowych danych drganiowych przez dedykowaną aplikację użytkownika (do 

zastosowań laboratoryjnych i testów) 

Zostały one opisane w niniejszym dokumencie. 
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2. Odczyt parametrów drgań przez PLC/SCADA 

Czujniki mogą być użyte w układach zabezpieczeń maszyn. Z czujników odczytywane są wyznaczone 

przez nie parametry sygnału drganiowego. W tej konfiguracji do odczytu można zastosować sterownik 

PLC albo komputer przemysłowy z interfejsem RS-485 i protokołem MODBUS. Dane są odczytywane  

z prędkością 115kbps. Do jednego portu RS-485 można podłączyć magistralę z wieloma czujnikami AVS. 

Można dzięki temu osiągnąć znaczną oszczędność okablowania. 

To rozwiązanie pozwala na bardzo proste i szybkie uzupełnienie systemu sterowania o funkcje detekcji 

niesprawności i zabezpieczeń od stanu dynamicznego. 

 

Cechy konfiguracji: 

 Pełna digitalizacja systemu 

 Natychmiastowa dostępność danych w sterownikach PLC/ SCADA 

 Śledzenie sygnału obwiedni  

 
Łatwa skalowalność rozwiązania 

 
Dodatkowe analizy szerokopasmowe 

 
Ultraszybka biblioteka DSP 
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Poniżej zamieszczone zostały mapy rejestrów Modbus, z których należy skorzystać, aby odczytać dane 

wystawiane przez czujnik. 

Numery rejestrów dla czujnika AVS 1003LF: 

Nazwa Typ Adres (dec) Offset (hex) Offset dec Długość (hex) Długość (dec)  

Temperature float32 33-34 0x3A 58 0x04 4 

X Peak-to-Peak float32 35-36 0x3E 62 0x04 4 

X Acceleration 

Root Mean Square 
float32 37-38 0x42 66 0x04 4 

X Velocity Root 

Mean Square 
float32 39-40 0x46 70 0x04 4 

Y Peak-to-Peak float32 41-42 0x4A 74 0x04 4 

Y Acceleration 

Root Mean Square 
float32 43-44 0x4E 78 0x04 4 

Y Velocity Root 

Mean Square 
float32 45-46 0x52 82 0x04 4 

Z Peak-to-Peak float32 47-48 0x56 86 0x04 4 

Z Acceleration 

Root Mean Square 
float32 49-50 0x5A 90 0x04 4 

Z Velocity Root 

Mean Square 
float32 51-52 0x5E 94 0x04 4 
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Numery rejestrów dla czujnika AVS 1001HF: 

Nazwa Typ Adres (dec) Offset (hex) Offset dec Długość (hex) Długość (dec)  

Temperature  float32  33-34 0x3A  58  0x04  4  

Peak-to-Peak  float32  35-36 0x3E  62  0x04  4  

Acceleration Root 

Mean Square  
float32  37-38 0x42  66  0x04  4  

Velocity Root 

Mean Square  
float32  39-40 0x46  70  0x04  4  

Envelope Zero 

Peak  
float32  41-42 0x4A  74  0x04  4  

Envelope Root 

Mean Square  
float32  43-44  0x4E  78  0x04  4  
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3. Cyfrowy CMS AVM 4000 

W tej konfiguracji czujniki współpracują z systemem monitorowania ciągłego maszyn (ang. Condition 

Monitoring System) AVM4000. System ten odczytuje surowe dane drganiowe i wyznacza zaawansowane 

parametry sygnału drganiowego. AVM4000 jest zaawansowanym systemem monitorowania, który może 

być precyzyjnie dostosowany do parametrów monitorowanej maszyny. Może on z surowego sygnału 

drgań z wielu czujników wyznaczać setki parametrów szeroko- i wąskopasmowych. System może 

automatycznie ustawić wartości progów alarmowych, a następnie powiadomić użytkownika w przypadku 

ich przekroczenia. 

Zastosowanie czujników cyfrowych jest ekonomiczną alternatywą dla klasycznych systemów CMS. 

 

 

Cechy konfiguracji: 

 Pełna digitalizacja systemu 

 Automatyczna diagnostyka uszkodzeń 

 Przystępna cenowo diagnostyka wysokich częstotliwości (przekładnie, łożyska toczne) 

 
Łatwa rozbudowa sieci czujników cyfrowych 

 
Redukcja fałszywych alarmów 

 Zaawansowane algorytmy diagnostyczne 

 
Analizy szeroko- i wąskopasmowe 

 Analiza obwiedni 
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3.1 Konfiguracja modułu Vibro 

W tym przypadku będzie trzeba skorzystać z dwóch aplikacji: 

a. AV SENSOR Manager, aplikacja dedykowana do obsługi czujników AVS 

b. VIBnavigator, służąca do konfiguracji systemu AVM4000 oraz podglądu i analizy danych 

 

1. Podłącz czujnik do komputera za pomocą adaptera AVS USB CON 

 

Komputer  kabel USB/USB C  adapter AVS USB CON  sensor 

2. Uruchom oprogramowanie AV SENSOR Manager 

3. W zakładce ‘Device’ (‘Urządzenie’), w lewym górnym rogu okna aplikacji, w sekcji ‘List of Serial 

Ports’ (‘Lista portów szeregowych’), wskaż odpowiedni port: 
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4. Kliknij przycisk ‘Odśwież’, znajdujący się w nagłówku sekcji ‘List of Devices’ (‘Lista urządzeń’), 

zlokalizowanej w lewym dolnym rogu okna aplikacji i wskaż odpowiedni czujnik (po tym jak 

zostanie on wykryty przez oprogramowanie): 

 

Spowoduje to pojawienie się bieżących parametrów czujnika w głównym oknie aplikacji: 
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5. Pozycja ‘Default Communication Protocol’ powinna być ustawiona na ‘AV SENSOR Protocol’ 

6. Skopiuj UID czujnika (za pomocą przycisku zlokalizowanego po jego prawej stronie) 

7. Podłącz czujnik do systemu AVM 4000 

 

 

 

 

 

 

 

 

8. Podłącz system AVM 400 do zasilania 

9. Zmień IP połączenia Ethernetowego na swoim komputerze, tak aby był w tej samej podsieci co 

system AVM 4000 (domyślnie ustawiona podsieć systemu AVM 4000 to 50): 

a. Przejdź do ‘Ustawień sieci i Internetu’ na swoim komputerze 

b. Następnie do ustawień Ethernetu 

c. Wybierz opcję ‘Zmień opcje karty’ 

d. Wskaż odpowiednie połączenie Ethernetowe 

e. Przejdź do jego Właściwości 

f. Wybierz opcję ‘Protokół internetowy w wersji 4 (TCP/IPv4)’ 

g. Zaznacz opcję ‘Użyj następującego adresu IP’ i wprowadź odpowiednie wartości dla 

‘Adresu IP’ (trzy pierwsze liczby zgodne z adresem IP systemu AVM 4000) oraz ‘Maski 

podsieci’ (‘255.255.255.0’): 

 

h. Potwierdź przyciskiem ‘OK’ w tym i kolejnym oknie, po czym zamknij ustawienia 

połączenia Ethernet 

10. Uruchom oprogramowane VIBnavigator 

11. W zakładce ‘My devices’ (‘Moje urządzenia’), naciśnij przycisk ‘Scan’ (‘Skanuj’): 

 

12. Na liście ‘My devices’ (‘Moje urządzenia’), po lewej stronie okna aplikacji, pojawi się 

wyszukiwane urządzenie (oznaczone kolorem turkusowym): 

RS-485 Connector 

Pin number 

 Sensor cable 

Colours 

1 RS485- Black 

2 RS485+ White 

5 GND Blue 
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13. Kliknij dwukrotnie w nazwę wyszukanego urządzenia, spowoduje to otwarcie konfiguracji 

systemu w oknie głównym aplikacji 

14. Przejdź do węzła ‘Drivers’ (‘Sterowniki’) > ‘ADI driver’ (‘Sterownik ADI’), przełącz zakładkę na 

‘Device configurations editor’ (‘Edytor konfiguracji urządzeń’) i dodaj podległy węzeł za pomocą 

przycisku ‘Add’ (‘Dodaj’), zlokalizowanego w górnym menu programu. Kliknij na nowododany 

węzeł i ponownie kliknij na przycisk ‘Add’ (‘Dodaj’): 

 

15. Spowoduje to pojawienie się nowego kanału w głównym oknie aplikacji 

16. Wprowadź parametry dla nowododanego kanału: 

 

a. kanał musi być aktywny, aby podgląd danych z niego był możliwy  

b. można nadać mu dowolną nazwę, najlepiej zgodną z przeznaczeniem kanału 

c. należy wskazać odpowiedni typ czujnika (LF/HF) 

d. w polu MAC wprowadzić adres UID skopiowany z AV SENSOR Manager w punkcie 5. 
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e. długość surowego sygnału powinna wynosić 1 (1 sekundę) 

 

17. Kliknij na węzeł ‘Drivers’ (‘Sterowniki’) > ‘ADI driver’ (‘Sterownik ADI’) > ‘Network 1’ (‘Sieć 1’)  

i, w oknie ‘Attributes’ (‘Atrybuty’), znajdującym się w prawym dolnym rogu programu,  

wprowadź parametry: 

a.  ‘Communication port’ (‘Port komunikacyjny’): ‘/dev/ttyS1’  lub ‘/dev/ttyS0’ zależnie od 

wykorzystywanego portu 

S1 – dla port RJ45 

S0 – dla portu D-Sub DE-9 

b. ‘Bus speed’ (‘Prędkość przesyłu’): ‘1500000’  (możliwe jest również ustawienie wartości 

115200 lub 500000, jednak wartość 1500000 jest wartością domyślną i najbardziej 

korzystną) 

 

18. Przejdź do węzła ‘Machines’ (‘Maszyny’) > ‘Machine 1’ (‘Maszyna 1’) > ‘Channels’ (‘Kanały’), 

kliknij w gałąź ‘Vibro channels’ (‘Kanały vibro’), a następnie w przycisk ‘Add’ (‘Dodaj’) 

zlokalizowany w górnym menu aplikacji. Spowoduje to dodanie kanału do konfiguracji:  

 

19. Przejdź do węzła ‘Machines’ (‘Maszyny’) > ‘Machine 1’ (‘Maszyna 1’) > ‘Analyses’ (‘Analizy’) > 

‘User broadband analyses’ (‘Szerokopasmowe analizy użytkownika’) > ‘ADI1’ i kliknij przycisk 
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‘Add’ taką ilość razy, aż w głównym oknie aplikacji pojawią się wszystkie analizy 

szerokopasmowe, jakie mają zostać wyznaczone  
 

Wszystkie dostępne analizy znajdują się na rysunku poniżej: 

Wartość ‘Fragments’ należy ustawić na 1 w każdej z pozycji. 

 

Po dodaniu wszystkich opcji, można wskazać opcje, które nas nie interesują, a następnie 

usunąć je za pomocą przycisku ‘Remove’ (‘Usuń’), zlokalizowanego w górnym menu aplikacji: 

 

Jeśli w węźle ‘User broadband analyes’ mamy dodany tylko jeden kanał lub jeśli dla wszystkich 

znajdujących się tam kanałów chcemy dodać te same analizy szerokopasmowe, możemy 
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kliknąć w ten węzeł i wskazać interesujące nas analizy za pomocą kafli znajdujących się  

w górnym menu aplikacji: 

 

20. Przejdź do węzła ‘Machines’ (‘Maszyny’) > ‘Machine 1’ (‘Maszyna 1’) > ‘Analyses’ (‘Analizy’) > 

‘User narrowband analyses’ (‘Wąskopasmowe analizy użytkownika’) > ‘ADI1’ i kliknij przycisk 

‘Add’ 

21. Spowoduje to dodanie nowej, ‘pustej’ analizy wąskopasmowej: 

 

Pole ‘Speed channel” powinno zostać zawsze puste, ponieważ nie mamy kanału prędkości. 

Pole ‘Denomination’ powinno zostać zawsze ustawione na ‘Frequency’. 

W ‘Bands’ wszystkie zakresy powinny być podawane w hercach (Hz).  

Jeśli w polu ‘Bands’ zamiast zakresu wybierzemy pojedynczą wartość to program domyślnie 

przyjmuje przedział 3% od podanej wartości. Np. dla wartości 100 Hz brany jest przedział od 

98,5 Hz do 101,5 Hz.  

Po zdefiniowaniu jej parametrów, kolejne analizy wąskopasmowe mogą zostać dodane do 

konfiguracji. 

22. Istnieje również możliwość zdefiniowania progów alarmowych, zarówno dla analiz 

szerokopasmowych, jak i wąskopasmowych. W tym celu przejdź do węzła ‘Machines’ 

(‘Maszyny’) > ‘Machine 1’ (‘Maszyna 1’) > ‘Limits’ (‘Limity’) > ‘User broadband limits’ (‘Limity 

szerokopasmowe użytkownika’) lub ‘User narrowband limits’ (‘Limity wąskopasmowe 

użytkownika’), w zależności od tego dla jakiej analizy ma zostać zdefiniowany próg alarmowy  

i kliknij przycisk ‘Add’ (‘Dodaj’) znajdujący się w górnym menu programu 

23. Spowoduje to pojawienie się nowego limitu w główmy oknie aplikacji: 

 

po zdefiniowaniu jego parametrów, kolejne progi alarmowe mogą zostać dodane do 

konfiguracji 

Pola ‘Warning out channel’ oraz ‘Alarm out channel’ dotyczą zaawansowanej konfiguracji i 

domyślnie powinny pozostać puste. 

 

 

 

24. Po zdefiniowaniu wszystkich parametrów konfiguracji urządzenia, kliknij przycisk ‘Save’ 

(‘Zapisz’), zlokalizowany w górnym menu programu, w zakładce ‘Device configurations editor’ 

(‘Edytor konfiguracji urządzeń’), a następnie przycisk ‘Upload’ (‘Załaduj’):  
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25. Spowoduje to otwarcie nowego okna ‘Upload configuration’ (‘Załaduj konfigurację’), w którym, 

za pomocą checkboxa, należy wskazać odpowiedni system AVM4000, po czym nacisnąć 

przycisk ‘Upload’ (‘Załaduj’), w wyniku czego konfiguracja zostanie wgrana na urządzenie: 
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3.2 Konfiguracja Modbus 

Oprócz rejestracji i podglądu surowych danych drganiowych z czujników AVS 1003LF/1001HF  

i wyznaczonych na ich podstawie analiz, za pomocą systemu AVM 4000 i oprogramowania VIBnavigator 

istnieje również możliwość gromadzenia trendów wysyłanych z czujnika przy wykorzystaniu protokołu 

Modbus RTU. Co ważne, z jednego czujnika możemy otrzymać albo dane surowe, albo dane Modbus.  

W celu otrzymania danych Modbus: 

1. Podłącz czujnik do komputera za pomocą adaptera AVS USB CON 

 

Komputer  kabel USB/USB C  adapter AVS USB CON  sensor 

2. Uruchom oprogramowanie AV Sensor Manager 

3. W zakładce ‘Device’ (‘Urządzenie’), w lewym górnym rogu okna aplikacji, w sekcji ‘List of Serial 

Ports’ (‘Lista portów szeregowych’), wskaż odpowiedni port: 
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4. Kliknij przycisk ‘Odśwież’, znajdujący się w nagłówku sekcji ‘List of Devices’ (‘Lista urządzeń’), 

zlokalizowanej w lewym dolnym rogu okna aplikacji i wskaż odpowiedni czujnik (po tym jak 

zostanie on wykryty przez oprogramowanie): 

 

Spowoduje to pojawienie się bieżących parametrów czujnika w głównym oknie aplikacji: 

 

 

5. Pozycja ‘Default Communication Protocol’ powinna być ustawiona na ‘Modbus RTU’ 

6. Skopiuj wartość ‘ID/Modbus ID’. Wartość Modbus ID można zmienić w polu „New ID” a 

następnie zapisać poprzez „Update Device” 

  



 

 

 

 

 

 

 18  AVS 1003LF/AVS 1001HF KONFIGURACJE UŻYCIA 

 

7. Podłącz czujnik do systemu AVM 4000 

 

 

 

 

 

 

 

 

8. Podłącz system AVM 400 do zasilania 

9. Zmień IP połączenia Ethernetowego na swoim komputerze, tak aby był w tej samej podsieci co 

system AVM 4000 (domyślnie ustawiona podsieć systemu AVM 4000 to 50): 

a. Przejdź do ‘Ustawień sieci i Internetu’ na swoim komputerze 

b. Następnie do ustawień Ethernetu 

c. Wybierz opcję ‘Zmień opcje karty’ 

d. Wskaż odpowiednie połączenie Ethernetowe 

e. Przejdź do jego Właściwości 

f. Wybierz opcję ‘Protokół internetowy w wersji 4 (TCP/IPv4)’ 

g. Zaznacz opcję ‘Użyj następującego adresu IP’ i wprowadź odpowiednie wartości dla 

‘Adresu IP’ (trzy pierwsze liczby zgodne z adresem IP systemu AVM4000) oraz ‘Maski 

podsieci’ (‘255.255.255.0’): 

 

h. Potwierdź przyciskiem ‘OK’ w tym i kolejnym oknie, po czym zamknij ustawienia 

połączenia Ethernet 

10. Uruchom oprogramowane VIBnavigator 

11. W zakładce ‘My devices’ (‘Moje urządzenia’), naciśnij przycisk ‘Scan’ (‘Skanuj’): 

 

  

RS-485 Connector 

Pin number 

 Sensor cable 

Colours 

1 RS485- Black 

2 RS485+ White 

5 GND Blue 
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12. Na liście ‘My devices’ (‘Moje urządzenia’), po lewej stronie okna aplikacji, pojawi się 

wyszukiwane urządzenie (oznaczone kolorem turkusowym): 

 

13. Kliknij dwukrotnie w nazwę wyszukanego urządzenia, spowoduje to otwarcie konfiguracji 

systemu w oknie głównym aplikacji 

14. Przejdź do węzła ‘Drivers’ (‘Sterowniki’) > ‘Modbus’ > ‘Master RTU’, przejdź do zakładki ‘Device 

configurations editor’ (‘Edytor konfiguracji urządzeń’) i dodaj nowe urządzenie za pomocą 

przycisku ‘Add’, zlokalizowanego w górnym menu programu, następnie kliknij na nowododany 

węzeł i w oknie „Attributes” znajdującym się w prawym dolnym rogu programu,  wprowadź 

parametry: 

a.  ‘Communication port’ (‘Port komunikacyjny’): ‘/dev/ttyS1’  lub ‘/dev/ttyS0’ zależnie od 

wykorzystywanego portu 

S1 – dla port RJ45 

S0 – dla portu D-Sub DE-9 

Uwaga: Nie możemy na tym samym porcie skonfigurować jednocześnie drivera ADI 

oraz drivera Modbus. Jeśli skonfigurowaliśmy poprzednio driver ADI należy użyć 

drugiego portu, lub usunąć konfigurację drivera ADI.  

b. ‘Bus speed’ (‘Prędkość przesyłu’): ‘115200’ 
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Kliknij ponownie na nowododany węzeł i kliknij przycisk ‘Add’ w celu dodania rejestru (pojawi się w 

głównym oknie aplikacji): 

 

15. Kliknij na nowododany węzeł i w oknie „Attributes” znajdującym się w prawym dolnym rogu 

programu,  wprowadź parametry: 

a. ‘Number’ – wprowadź wartość ‘ID/Modbus ID’ skopiowaną z programu AV Sensor 

Manager 

b. ‘Modbus registers merging’ – ustaw wartość ‘20’ 

 

16. Wprowadź parametry dla nowododanego kanału: 

 

a. rejestr musi być aktywny, aby podgląd danych z niego był możliwy 

b. można nadać mu dowolną nazwę, najlepiej zgodną z przeznaczeniem 

c. jednostka jest zależna od definiowanej analizy 

d. numer rejestru zależy od definiowanej analizy  

Tabela rejestrów została przedstawiona na początku dokumentu. 

e. numer bitu (‘bit number’) – zawsze 0 
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f. typ danych (‘data type’) – float32L 

g. wartość minimum zależy od spodziewanego zakresu analizy, prawdopodobnie 0 

h. wartość maximum zależy od spodziewanego zakresu analizy 

i. ‘wzmocnienie’ (‘gain’) – zawsze 1  

j. ‘offset’ – zawsze 0  

k. interwał odświeżania (‘refresh’) [ms] – zalecana wartość: 1000 

l. czas wygaśnięcia (‘expiration’) [ms] -  czas, przez który podtrzymywana będzie ostatnia 

otrzymana wartość, jeśli odpytanie czujnika się nie powiedzie, po tym okresie, jeśli 

dane wciąż nie będą otrzymywane, użytkownik otrzyma puste wartości 

 

17. Po zdefiniowaniu wszystkich parametrów konfiguracji urządzenia, kliknij przycisk ‘Save’ 

(‘Zapisz’), zlokalizowany w górnym menu programu, w zakładce ‘Device configurations editor’ 

(‘Edytor konfiguracji urządzeń’), a następnie przycisk ‘Upload’ (‘Załaduj’):  

 

18. Spowoduje to otwarcie nowego okna ‘Upload configuration’ (‘Załaduj konfigurację’), w którym, 

za pomocą checkboxa, należy wskazać odpowiedni system AVM4000, po czym nacisnąć 

przycisk ‘Upload’ (‘Załaduj’), w wyniku czego konfiguracja zostanie wgrana na urządzenie: 
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3.3 Podgląd danych 

W celu podglądu danych rejestrowanych przez system AVM 4000: 

1. Utwórz nowy folder na Twoim komputerze, w którym zapisywane będą rejestrowane dane 

2. Przejdź do zakładki ‘System’, znajdującej się w lewym dolnym roku okna aplikacji VIBnavigator: 

 

3. Kliknij w ikonę ‘Connect to source’ (‘Podłącz do źródła’) znajdującą się w lewym górnym rogu 

sekcji ‘System’ i wybierz opcję ‘AVM 4000 file database’ (‘AVM4000 plikowa baza danych’):  

 

4. Spowoduje to pojawienie się nowego okna ‘Connect to AVM 4000 data source’ (‘Podłącz do 

źródła danych AVM 4000’) 

5. Wprowadź parametry ‘Name’ (‘Nazwa’), pod którym urządzenie AVM 4000 będzie widoczne  

w programie VIBnavigator oraz ‘Path’ (‘Ścieżka’), będący adresem utworzonego w punkcie 1. 

folderu oraz naciśnij przycisk ‘Connect’ (‘Połącz’): 
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6. Spowoduje to pojawienie się systemu w drzewie zakładki ‘System’, po lewej stronie okna 

aplikacji: 

 

7. Kliknij na nazwę systemu i przejdź do okna ‘Attributes’ (‘Atrybuty’), zlokalizowanego w prawym 

dolnym rogu programu 

8. Wprowadź parametry ‘Address’ (‘Adres’), adres IP systemu AVM 4000 oraz ‘Port’, gdzie należy 

wpisać wartość ‘10000’: 

 

9. Wróć do okna ‘System’, kliknij prawym przyciskiem myszki w nazwę systemu i wybierz opcję 

‘Synchronize database’ (‘Synchronizuj bazę danych’): 
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10. Spowoduje to ściągnięcie danych zapisanych na urządzeniu na komputer. Umożliwi również 

ich podgląd w oprogramowaniu VIBnavigator: 
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4. Cyfrowe pełne dane drganiowe 

W tej konfiguracji czujniki służą do odczytu surowych danych drganiowych przez dedykowaną aplikację 

użytkownika. Pobierane są surowe przebiegi czasowe, więc użytkownik ma największą swobodę 

dopasowania analiz do swojego zapotrzebowania. Jest to przydatne do zastosowań laboratoryjnych  

i testów.  

 

Cechy konfiguracji: 

 
Bezpośredni dostęp do danych cyfrowych  

 
Łatwa skalowalność rozwiązania  
 

 
Automatycznie przełączany interfejs przemysłowy lub komputerowy 

 
Niezawodna transmisja danych na odległość do 1 km 

 
Regulowana szerokość pasma sygnału 

 
Automatyczne mapowanie czujników 
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Do obsługi czujników w opisywanej konfiguracji można wykorzystać dedykowane oprogramowanie, AV 

SENSOR Manager. Proces ten został opisany poniżej, krok po kroku: 

1. Wykonaj punkty 1. – 4. z podrozdziału 3.1 

2. Spowoduje to pojawienie się bieżących parametrów czujnika w głównym oknie aplikacji: 

 

Z tego poziomu użytkownik ma możliwość zmiany: 

a. nazwy czujnika (‘New Device Name’) 

b. numeru ID czujnika (‘New ID’) 

c. AV Sensor Protocol Baud Rate 

d. ‘Modbus RTU Baud Rate’ 

e. domyślnego protokołu komunikacyjnego (‘Default Communication Protocol’) – czujnik 

może pracować albo w trybie, w którym na wyjściu użytkownik otrzymuje surowe dane 

drganiowe ‘AV Sensor Protocol’, albo w trybie ‘Modbus RTU’ 

Zmiana parametrów musi zostać potwierdzona poprzez naciśnięcie przycisku ‘Update Device’ 

(‘Zaktualizuj urządzenie’). 

Parametry: 

a. typ urządzenia (‘Device Type’) 

b. ‘UID’ 

są polami tylko do odczytu. 
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3. W następnym kroku użytkownik może przejść do zakładki ‘Measurements’ (‘Pomiary’), gdzie 

dostępny jest podgląd: 

a. surowego sygnału drganiowego, wraz z widmem 

b. wartości, które są wysyłane przez czujnik za pomocą protokołu Modbus RTU 

Aby wyświetlić: 

a. surowy sygnał drganiowy, wraz z jego spectrum, naciśnij suwak ‘Start reading’ 

(‘Rozpocznij odczyt’), zlokalizowany w sekcji ‘AV SENSOR Protocol’. Po zakończeniu 

podglądu można ponownie nacisnąć na suwak. 

Dane można również zapisać do pliku. 

b. wartości Modbus RTU naciśnij suwak ‘Start reading’ (‘Rozpocznij odczyt’), 

zlokalizowany w sekcji ‘Modbus RTU’. Po zakończeniu podglądu można ponownie 

nacisnąć na suwak. 

Dane można również zapisać do pliku. 

 

 

 


